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Pinza neumaticade accionamiento
por cuna deslizante

Serie MHK2

Tamano: 12, 916, 820, 625

.racteristicas

» Modelo estandar y de carrera larga.
« Versiones de doble efecto o de simple efecto.

Simple efecto Normalmente

-rma de pedido
Normalmente cerrada

Modelo estandar| MHK 2 abierta
2 b ey
Carrera larga tipo | MHKL 2 D i
Material de la cubierta antipolvo

Numero de dedos

— | Goma de cloropreno (CR)
2 2 ded
ecos F | Goma fluorada (FKM)

==

Diametroé S | Goma de silicona (Si)
12| 12mm
16| 16 mm Material del dedo
20 | 20 mm
25 [ 25 mm — | Acero al carbono
_— 1 | Acero inoxidable
® Actuacion También disponible
D | Doble efecto Para adecuarse a diferentes entornos, existe
S | Simple efecto (normalmente abierta) una seleccion de los materiales de la cubierta
C | Simple efecto (normalmente cerrada) antipolvo (goma fluorada y de silicona) y de
dedos de acero inoxidable 304. Consulte el
catélogo Best Pneumatics.
.comendacién de producto
Q Los articulos en stock pueden sufrir modificaciones sin previo aviso.

Productos en stocks para una rapida entrega Detectores magnéticos

MHK2-12D  MHK2-16D MHK2-20S  MHK2-25S  MHK2-25DF MHKL2-20C - D-M9PL (PNP)

MHK2-12S ~ MHK2-16S MHK2-20C  MHK2-25C  MHKL2-12D MHKL2-25D * D-MONL (NPN)

MHK2-12C MHK2-16C MHK2-20D1F MHK2-25DS MHKL2-16D MHKL2-25S Nota) Para mas opciones, consulte la seccion
MHK2-12D1S MHK2-20D MHK2-25D  MHK2-25D1S MHKL2-20D Detector magnético, pagina 1025.

@ Productos relacionados

.racteristicas técnicas Series AS - Reguladores de caudal - pagina 1258

Serie SY - Valvulas - pagina 74, 110, 129

Fluido Aire Serie SV - Vél\fulas - pég’ing 29
Serie VQC - Valvulas - paginas 221

B Doble efecto 0.120.6 MPa Serie AC - Tratamiento de aire - pagina 1079
Prespn de Simple | Normalmente abierto Serie IDK - Tubo de control de humedad - pagina 1180
trabajo fecto 0.25 a 0.6 MPa Serie TU - Tubos - pagina 1253
Normaimente cerrado Serie KQ2 - Racores - pagina 1214

Temperatura ambiente y de fluido -10 a 60°C
Repetitividad +0.01 mm
Lubricacion No necesaria

Actuacion Doble efecto/simple efecto
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Pinza neumatica de accionamiento por cuina deslizante — Serie MHK2 891
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., Frecuencia Nota) Carrerade |Anchura Anchura
Actuacion Modelo D'é[‘;n";t]ro max. de Fuerza efectivade | apertura/cierre |de cierre apggura Peso
trabajo [c.p.m.]| agarre por dedo [N] [mm]Le-Lt | [mm] L1 | mm] L2 (d
MHK2-12D | 12 Amarre externo: 15| 9 |13 | 75
Amarre interno: 16
o
= Amarre externo: 31
% MHK2-16D 16 Amarre interno: 36 6 14.6 20.6 (113
k) ; Amarre externo: 46
'8 MHK2-20D 20 Amarre interno: 56 10 16 26 235
[a} ;
Amarre externo: 80
MHK2-25D 25 Amarre interno- 86 14 19 33 440
@ MHK2-12S 12 120 9 4 9 13 76
£ |MHK2165 | 16 23 6 14.6 | 20.6 [114
£ § £ MHK2-20S | 20 34 10 16 26 |237
lo) o
©  |® S|MHK2-258 | 25 58 14 19 33 |443
o
g— ° MHK2-12C 12 12 4 9 13 76
® § MHK2-16C | 16 25 6 146 | 20.6 |115
€ 8|MHK2-20C | 20 44 10 16 | 26 |237
2 8| MHK2-25C | 25 73 14 19 | 33 443
Serie MHKL2/Modelo de carrera larga
- Frecuencia ~ Nota) Carrerade | Anchura| AMChura
Actuacion | Modelo |Di@metro| "o ge | Fuerzaefectivade |aperturalcierre|de cierre apgr‘teura Peso
MM] - labajo[epm)| agarre pordedo N] | [mm]Lo-L1 | [mm] L1 mm] L2 9]
Amarre externo: 14
MHKL2-12D 12 Amarre interno: 16 11 9 20 104
2 Amarre externo: 27
g MHKL2-16D 16 Amarre interno: 30 14 14.6 28.6 |164
o Amarre externo: 45
% MHKL2-20D 20 Amarre interno: 53 18 16 34 312
a Amarre externo: 79
MHKL2-25D 25 Amarre interno: 90 22 19 41 562
© MHKL2-12S 12 90 9 11 9 20 105
é MHKL2-16S 16 17 14 14.6 28.6 (165
g |E €| MHKL2-20S | 20 32 18 16 34 314
9] S5
© | F ©|MHKL2:258 | 25 53 22 19 41 |565
[0]
E. MHKL2-12C 12 1 11 9 20 105
2
%) g MHKL2-16C 16 22 14 14.6 28.6 | 166
S S| MHKL2-20C | 20 40 18 16 | 34 |314
2 § MHKL2-25C 25 63 22 19 41 565

Nota) La presion de alimentacién esté calculada en 0.5 MPa, cuando el punto de agarre L es 20 mm.
Simple efecto normalmente abierta: Fuerza externa de sujecion;
Simple efecto normalmente cerrada:
Fuerza interna de agarre.

.sta de repuestos
Piezas de repuestos de MHK2 Piezas de repuestos de MHKL2
Descripcion MHK2-120 |[MHK2-1600 |[MHK2-2000 | MHK2-250] Descripcion MHKL2-120 |MHKL2-1600 |MHKL2-200 | MHKL2-250]
Juego de juntas MHK12-PS [MHK16-PS |[MHK20-PS | MHK25-PS Juego de juntas MHK12-PS |MHK16-PS |MHK20-PS |MHK25-PS
Conjunto del émbolo MHK-A1201|MHK-A1601|MHK-A2001| MHK-A2501  Conjunto del émbolo| MHK-A1201 |MHK-A1601 |MHK-A2001 |MHK-A2501
Leva P3318103 |P3318203 |P3318303 |P3318403 Leva P3318111 P3318211 P3318311 P3318411
Dedo g Acero al carbono| P3318104 |P3318204 |P3318304 |P3318404 Dedo gAcero al carbono | P3318112 P3318212 P3318312 P3318412
= |Acero inoxidable | P3318104-1|P3318204-1|P3318304-1| P3318404-1 < | Aceroinoxidable | P3318112-1 |P3318212-1 |P3318312-1 |P3318412-1
Conjunto de tornillo de regulacion MH-A1006 Conjunto de tonillo de regulacion MH-A1006
Polvo = CR |MHK2-J12 |MHK2-J16 |MHK2-J20 |MHK2-J25 Polvo 3 CR MHKL2-J12 |MHKL2-J16 |MHKL2-J20 |MHKL2-J25
cublerta % FKM |MHK2-J12F|MHK2-J16F |MHK2-J20F | MHK2-J25F cublierta % FKM MHKL2-J12F |[MHKL2-J16F | MHKL2-J20F | MHKL2-J25F
= Si MHK2-J12S5|MHK2-J16S|MHK2-J20S | MHK2-J25S =|Si MHKL2-J12S|MHKL2-J16S| MHKL2-J20S| MHKL2-J25S

* Pida 2 piezas por cada unidad de dedo.
Repuesto/Ref. tubo de grasa: MH-GO01 (30 g)

* Pida 2 piezas por cada unidad de dedo.
Repuesto/Ref. tubo de grasa: MH-GO1 (30 g)

L.!I E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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.1ensiones

MHK2-120/Modelo estandar

Servicio

4 x M3 pasante (Rosca para montaje de adaptador)

M3 (Conexién de cierre de dedos)

Tornillo de regulacion de velocidad de los dedos

<

[}

-0.05

+0.025

3H9 "o prof.3
213H9 +8.o43 prof. 1.5 2 x M3 prof. rosca 6
(Rosca de montaje)
o 1 <
d ©
o | BEH-A
i3 amury
o
=)
i
03H9 "9%*° prof. 3 °
R ULV &bl 13 -
|
20 #0.05

MHKL2-120/Modelo de carrera larga

3H9 "% prof. 3
2 x M3 prof. rosca 6

213H9 +8'°43 prof. 1.5

43
41.6
20

T
10 +0.02 |8 4

@3H9 +8'025 prof. 3

20 +0.05

4 x M4 prof. rosca 8 (Rosca de montaje)

5-0.1

Orificio inferior, diam. 3.4 pasante (Orificio de montaje)

Ranura para montaje de detectores magnéticos

+1.2
0

Abierto 130

Cerrado 9.2

2 x M3 prof. rosca 4
(Rosca de montaje)

¥ Ranura para montaje de
22 | detectores magnéticos
(2 posiciones)
|
— cn# |
15, ]

\
N— -

Nota) En el modelo de simple
efecto, una conexion se usa

como conexion de purga.

4 x M3 pasante (Rosca para montaje de adaptador)

M3 (Conexion de cierre de dedos)
Tornillo de regulacion de velocidad de los dedos
<

¥ [}

)__t_

f

21

M3 (Conexion de apertura de dedos)

(Rosca de montaje)

5-0.1

4 x M4 prof. rosca 8 (Rosca de montaje)

/ Orificio inferior, diam. 3.4 pasante (Orificio de montaje)

ﬁE Q|  Ranura para montaje de detectores magnéticos
Vi N

+1.2
0

W Ranura para montaje de
26 detectores magnéticos

Abierto 20 0

36 (2 posiciones)

Cerrado 9-0.2

—=t .

2 x M3 prof. rosca 5

(Rosca de montaje)

efecto, una conexion se usa

20 Q Nota) En el modelo de simple

como conexion de purga.
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MHK2-160/Modelo estandar

017H9 *8'0“3 prof. 1.5

_, 8H9 9925 brof. 3

45
43
22

2 x M4 prof. rosca 8

(Rosca de montaje)

+0.025
@3H9 o prof. 3

Y
B <
e

)
© 4 N
/ S
b
15 =
23,6 0.05

MHKL2-1600/Modelo de carrera larga

M5 x 0.8 (Conexion de apertura de dedos)

Servicio
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Pinza neumatica de accionamiento por cuina deslizante — Serie MHK2 893
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4 x M3 pasante (Rosca para montaje de adaptador)

M5 (Conexién de cierre de dedos)

Tornillo de regulacion de velocidad de los dedos

=

-0.05

K

18

M5 (Conexién de apertura de dedos)

4 x M4 prof. rosca 8 (Rosca de montaje)

o3 / Orificio inferior ©3.4 pasante (Orificio de montaje)
0 .
I
g .é . I
7 = <| ©| Ranura para montaje de detectores magnéticos
i Slo 2 i _ = iy
kbt Py Ranura para montaje de |
o o — At
Y| oo — ¥ detectores magnéticos
ol o I ici
s = 245 (2 posiciones) !
o o
£ g 15 33
E=I 67.3 '
I
4 I
BT
L - 23 |
bid )
\
2 x M4 prof. de rosca 4 / 16 —_

(Rosca de montaje)

Nota) En el modelo de simple
efecto, una conexion se usa
como conexion de purga.

@)

4 x M3 pasante (Rosca para montaje de adaptador)

M5 (Conexién de cierre de dedos)

Tornillo de regulacion de velocidad de los dedos

-0.05

L1

13

e
@ —t
7

225

+0.025

3H9 o prof. 3
+0.043 2 x M4 prof 8
017H9 o prof. 1.5 X prof. rosca
(Rosca de montaje)
<t
gla 8 =
L/
Y]
=}
; £
o3H9 *8'025 prof. 3 S
15
|
23.6 +0.05

5-01

4 x M4 prof. rosca 8 (Rosca de montaje)

Conexion inferior 3.4 pasante (Orificio de montaje)

Ranura para montaje de detectores magnéticos

+1.2
0

0
-0.2

Abierto 28.6

Cerrado 14.6

1-—— 33 —
—r-- Ranura para montaje de i
W : detectores magnéticos
(2 posiciones)
28 g ™ |
15 38.5 | T |
63
83 1

P=E

2 x M4 prof. de rosca 5

Nota) En el modelo de simple
efecto, una conexion se usa

@

(Rosca de montaje)

como conexion de purga.

l!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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-nensiones

4 x M4 pasante
MHK2-2001 /Modelo estandar

(Rosca para montaje de adaptador)
M5 (Conexién de cierre de dedos)

Tornillo de regulacion de velocidad de los dedos

SEETE
n

w0
o5 8.H2 |
=] 1 7.5
0.030
4H9 *0™" prof. 4 M5 (Conexién de apertura de dedos) 21
021 H9+3'052prof. 1.5 2 x M5 prof. de rosca 10 4 x M5 prof. rosca 10 (Rosca de montaje)
(Rosca de montaje) oo Orificio inferior 4.3 pasante (Orificio de montaje)
0 @© I
<> Fo--- i
[fo) M I ——
ol o o Ry _ _ 1l 9w
©| B o T ol <
4 —r-=-=-- T
PN . -
b-@ o o Q Ranura para montaje de detectores magnéticos
(3 T°| o9 W - - - - -
o N\
. = 82 29 (— Ranura para montaje de .
0.030 5 8 ! bt
04H9 "3 prof. 4 © 5 § o 20 detectf)r_es magnéticos
18 (2 posiciones)
27,6 +0.05 84.8 . .
© |
3 B ey
)I
2 x M5 prof. de rosca 8 / 20 |
(Rosca de montaje) ! 25 J
Nota) En el modelo de simple
efecto, una conexion se usa
como conexion de purga.
MHKL2-20C0/Modelo de carrera larga
4 x M4

M5 (Conexién de cierre de dedos)

(Rosca para montaje de adaptador) Tornillo de regulacién de velocidad de los dedos

- @)
%ot |— - - A e
0 ' @
o3 5 9
o 7.5
4Hg*+0:080 orof. 15 M5 (Conexion de apertura de dedos) 26.5
0 1.
021H9 +8'°52 prof. 1.5 2 x M5 prof. de rosca 10 4 x M5 prof. rosca 10 (Rosca de montaje)
(Rosca de montaje) _ — —— -
°3 Orificio inferior g4.3 pasante (Orificio de montaje)
«©
[Te) p.
- ]
[s) N s
R & o — - - S Ranura para montaje de detectores magnéticos
St — 1 | t::: ( Ranura para montaje de |
hi N go o3 ] W ! detectores magnéticos
grs <| © (2 posiciones)
I <o| E -‘é 32 © |
24H9 0% prof. 4 18 - 2 g 20 445 |
27,6 +0.05 <] © 73.5
100 & I
I f -i-
1
—

EH_;?_ e

Nota) En el modelo de simple
2 x M5 prof. de rosca 8 / o4 efecto, una conexion se usa

18.6

(Rosca de montaje) como conexién de purga.
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MHK2-25[0/Modelo estandar

4H9 +g'030 prof. 4
926H9+g'°52 prof. 1.5 2 X M6 prof. rosca 12
(Rosca de montaje)
T}
14
0
= =
~ K < —
»
O p
| S
; %
04H9'0 " prof. 4 - Q
33,6 +0.05

MHKL2-2500/Modelo de carrera larga

+0.052

©26H9 o prof. 1.5

+0.

4H9 o

0mprof. 4

2 X M6 prof. rosca 12
(Rosca de montaje)

84
81.6
40

17.5

04H9 +g'030 prof. 4

22

+0.05

4 X M5

M5 (Conexion de cierre de dedos)

(Rosca para montaje de adaptador)
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Pinza neumatica de accionamiento por cuia deslizante — Serie MHK2 895
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Tornillo de regulacion de velocidad de los dedos

- —(

@

©

20

12

M5 (Conexion de apertura de dedos)

°3

+1.2

23

4 X M6 prof. rosca 12 (Rosca de montaje)

Orificio inferior 5.1 pasante (Orificio de montaje)

M5 (Conexion de cierre de dedos)

Ranura para montaje de detectores magnéticos

Ranura para montaje de
detectores magnéticos

R

(2 posiciones)

\
N—

&
/

@

Nota) En el modelo de simple
efecto, una conexion se usa

como conexion de purga.

Tornillo de regulacion de velocidad de los dedos

i
- - 8
A 4El
o
N s v
°l oo
3 o ¥
gl 3 80
2| E 26 47.2
<< [&]
102.7
oD
ol
oD
}U
2 x M6 prof. rosca 10 20
(Rosca de montaje)
4 X M5 pasante
(Rosca para montaje de adaptador)
’\ m ] {_ o
O—U N
8 6| |12 %g_‘f
o2
o S

M5 (Conexion de apertura de dedos)

30

4 X M6 pasante prof. 12 (Rosca de montaje)

Orificio inferior 05.1 pasante (Orificio de montaje)

o3
=
L] &
R %{
| ©
T 1 T - @| 0
———----- —
! — a
----- AV
7ol =3 ¥
T 2 [
2] 8 38
3 & /
<| © 53.5
25 88.5
121 |
a
— U
[aV)
— D
)U
2 x M6 prof. rosca 10 30 !
(Rosca de montaje)

\

@)

Ranura para montaje de detectores magnéticos
el - b 2 =

Ranura para montaje de
detectores magnéticos

(2 posiciones)

N~ -

pi 4
R
) /

@
A

) _2.3 J

Nota) En el modelo de simple
efecto, una conexion se usa

como conexion de purga.

l!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.






